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1. Informacje ogolne i ostrzezenia

Wystepuje ogolne niebezpieczenstwo
Dotyczy wszystkich rodzajow maszyn i urzadzen.

Wystepuje niebezpieczne napiecie
Wszyscy obstugujgcy to urzagdzenie powinni zachowaé
szczegoblng ostroznos¢ podczas korzystania z urzgdzenia i
doktadnie zapoznac sie z tg instrukcja.

Wystepuje niebezpieczenstwo zmiazdzenia
Dotyczy wszystkich rodzajéw sitownikow.

Wystepuje niebezpieczenstwo cofniecia sie czesci
Dotyczy wszystkich rodzajow urzgdzen z obracajgcymi
elementami.

Koniecznos¢ odtaczenia zasilania
Dotyczy wszystkich czynnosci zwigzanych ze skfadaniem
elementow zestawu.

Materiaty zawarte w niniejszym podreczniku moga ulec zmianie bez powiadomienia. Zadna
cze$¢ tej instrukcji nie moze by¢ powielana lub wykorzystywana w jakiejkolwiek formie lub
za pomocg wszelkich §rodkow, elektronicznych czy mechanicznych, wiaczajac kopiowanie
czy reprodukcje innymi sposobami elektronicznymi lub dystrybucji bez uprzedniej pisemnej
zgody Encon-Koester Sp. z 0.0. Sp. K.



ENCON KOSTER

Wprowadzenie

Manipulator kartezjanski umozliwia wykonanie sekwencji ruchowych w trzech osiach. Daje to
uczniom bezposredni kontakt z profesjonalnymi czujnikami, silnikami, i sterownikami.

Przechowywanie

Urzadzenie to moze by¢ przechowywane w magazynach i innych obiektach zamknigtych.
Sprzet powinien by¢ chroniony przed nadmierng wilgotnos$cia, piaskiem, kurzem i
zanieczyszczeniami chemicznymi.

Warunki gwarancji
Manipulator kartezjanski jest objety gwarancjg Encon-Koester Sp. z 0.0. przez 12 miesigcy.

Encon-Koester Sp. z 0.0. gwarantuje nabywcy/uzytkownikowi, ze kazda jego czes$¢ bedzie
wolna od defektow materiatlowych i wad w funkcjonowaniu.

Przez okres 12 miesigcy Encon-Koester Sp. z 0.0. bedzie w swoim zakresie naprawiat lub
wymieniat uszkodzone czgsci bezptatnie w celu przywrdcenia pierwotnej funkcjonalnosci
pierwszemu nabywcy w miejscu pierwszej instalacji.

Jesli w naszej opinii urzadzenie zostalo uszkodzone w wyniku wypadku, nieprawidlowego
uzycia — uzycia niezgodnie z instrukcja obstugi, w wyniku ztego montazu lub niezapewnienia
odpowiednich warunkéw pracy koszt naprawy urzadzenia poniesie nabywca/uzytkownik
zgodnie z cennikiem napraw serwisowych. W tym przypadku przyblizony koszt naprawy
zostanie przedstawiony nabywcy/ uzytkownikowi zanim naprawa si¢ rozpocznie.

Copyright © by Encon-Koester Sp. z 0.0. Sp. k.

Autor dotozyt wszelkich staran aby informacje przedstawione w opracowaniu byty kompletne
1 rzetelne, nie ponosi jednak zadnej odpowiedzialno$ci ani za ich wykorzystanie ani za szkody
spowodowane ewentualnymi bledami.

Wystepujace w tekscie zastrzezone znaki firm sg zastrzezonymi znakami firmowymi badz
towarowymi ich wlascicieli.
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2. Krotki opis stanowiska i jego wyposazenie

Manipulator jest w stanie porusza¢ si¢ w osi X, osi Y oraz osi Z. Odleglo§¢ we wszystkich
trzech kierunkach jest ograniczona za pomocg czujnikow krancowych. Jeden ze stykow
krancoéwki jest podtaczony bezposrednio do napgdu w celu zapewnienia blokady. Z kolei drugi
styk podaje sygnat wysoki do sterownika PLC informujacy o stanie czujnika krancowego.
Stanowisko moze zosta¢ potaczone ze sterownikiem PLC za pomoca zlagczy DB37 z
wyprowadzonymi wejsciami i wyjsciami cyfrowymi. Panel operatorski zostat stworzony tak,
aby przypominal panel z prawdziwej maszyny.

Rys.1 Widok manipulatora kartezjanskiego

e
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Panel operatorski:

Panel operatorski manipulatora wyposazony jest w przetacznik Hand-Auto, ktory stuzy do
wyboru trybu pracy. Posiada takze przetacznik Greifer Auf-Zu, ktory umozliwia otwarcie lub
zamknigcie chwytaka. Wyposazony zostat rowniez w przycisku Start, Stop oraz Quit z
mozliwoscig podswietlenia. Do sterowania manipulatorem kartezjanskim wykorzystano dwa
przetaczniki typu joystick. Jeden z nich umozliwia sterowanie w osiach X/Y, a drugi w osi Z.
Oprocz tego uktad zostal wyposazony w wytacznik bezpieczenstwa.

Rys.2 Widok panelu operatorskiego manipulatora kartezjanskiego

Z}acze DB37:

Manipulator kartezjanski zostat wyposazony w dwa ztagcza DB37. Jedno zlacze meskie, a drugie
ztacze zenskie. Zostaly w nich rozszyte wejScia oraz wyjscia cyfrowe. Dzigki temu manipulator
mozna w bardzo szybki sposob potaczy¢ ze sterownikiem PLC w celu napisania programu.

Rys.3 Widok ztacz DB37
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3. Lista sygnalow

Przyktadowa lista symboli oraz proponowana adresacja obszaru I/O w sterowniku PLC.

Lista symboli
Symbol Adres Komentarz
Start %I10.0 Przycisk Start
Stop %I10.1 Przycisk Stop
S3 %I10.2 Przycisk Quit
S4 %I10.3 Przetacznik kluczowy
S5 %10.4 Przetacznik auf/zu ( do zamykania i otwierania chwytaka)
EMG %I11.3 Wylacznik bezpieczenstwa
S X L %I10.5 Przycisk sterowania osig X w lewo
S XP %I10.6 Przycisk sterowania osig X w prawo
SYG %I10.7 Przycisk sterowania osig Y w gore
SYD %I1.0 Przycisk sterowania osig Y w dot
SZG %I1.1 Przycisk sterowania osig Z W gore
SZD %I1.2 Przycisk sterowania osig Z w dot
K X L %I3.1 Krancowka osi X lewa
K X P %I12.0 Krancowka osi X prawa

KYG %I2.1 Krancowka 0si Y gora

KYD %I2.2 Krancowka osi Y dot

KZG %I12.3 Krancowka 0si Z gora
KZD %l2.4 Krancowka 0si Z dot
Z D %Q2.4 | Ruch manipulatora w osi Z (dot)
ACK %Q2.5 | Zezwolenie na pracg chwytaka
M1 %Q2.6 | Otwarcie chwytaka
M2 %Q2.7 Zamkniecie chwytaka
P1 %Q0.0 | Podswietlenie przycisku start
P2 %Q0.1 | Pod$wietlenie przycisku stop
P3 %Q0.2 | Pod$wietlenie przycisku quit
X_P %Q0.3 | Ruch manipulatora w osi X (prawo)
X L %Q0.4 | Ruch manipulatora w osi X (lewo)
Y G %Q0.5 | Ruch manipulatora w osi Y (goéra)
Y_D %Q0.6 | Ruch manipulatora w osi Y (dot)
ZG %0Q0.7 Ruch manipulatora w osi Z (gora)




ENCON {- KOSTER

K_X_P,K_X_L

K Z G, KZD

K.Y G K.YD

Rys.4 Widok pogladowy na elementy manipulatora kartezjanskiego

Zkacze DB

M1,M2




